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que puede utilizarse como generador de movimiento en estaciones de comunicación satelital. Y servirá para 

propósitos del control de mecanismos paralelos en tareas de simuladores de vuelo y para actividades de 
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numéricas de los diferentes sistemas, se construyó e implementó un prototipo de una plataforma Gough-Stewart tipo

hexápodo que es funcional para la aplicación considerada.
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